Kurzbeschreibung zur Anwendung Assembler

Die Batchdatei: 

Hier erfolgt der Aufruf des Assemblers, natürlich muss alles im gleichen Verzeichnis liegen.

PASM und PASMx rufen die Assembler auf , der Parameter /L erzeugt dabei ein Listing.

PEP und PEPX rufen das Programmiergerät auf.

Das interessanteste ist wohl die Datei mit der Endung ****.Inc

Diese Include-Datei wird beim assemblieren aufgerufen und enthält alle nötigen Angaben, damit der Code, der in die Mikrokontroller programmiert wird das tut was er soll.

Anders gesagt, hier werden dem Assembler bestimmte Parameter vorgegeben.

Z.B die Schalter Zuordnung, d. h. welcher Ausgang durch welchen Schalter betätigt wird, welcher Schalter das Fahrlicht, Fernlicht, den Warnblinker usw. schaltet.

Ob – und in welcher Forme eine Servo - Signal erzeugt wird, wie lange das Bremslicht leuchtet, ob ein Rundumlicht erzeugt wird usw.
Wer sich interessiert muss sich natürlich mit den Möglichkeiten auseinandersetzen. 

Wer sich den Quellcode (Endung .SRC) anschaut, wird die einzelnen Programm Routinen leicht finden.

So z.B. das Übertragungsprotokoll zwischen den Chips oder im 1. Chip das Einlesen der Signale des Fernsteuer – Empfängers oder die Bearbeitung der Einstell-Potentiometer.

Alle Programme sind ohne Interrupt – Programmierung, funktioniert beim 16C71 irgendwie nicht richtig.

Viel Spaß beim Grübeln und Studieren.

Noch eine Anmerkung, der Source Code (Memnonic) ist in Parallax Notation

